Zadaci za semestralni rad iz Robotike i fleksibilnih proizvodnih sistema školske 2019/20
Kao osnovni materijal koristiti PREZENTACIJE 
koje su date u prilogu kojima je opisan okvir razmatranja za svaku navedenu temu. 
Kao osnovnu Literaturu koristiiti materijale sa web stranice predmeta.

Kao dodatni materijali mogu se koristiti izvori sa Interneta, kao i knjige: 
Handbook of Robotics ( urednici Bruno Siciliano, Oussama Khatib, koju je moguće preuzeti putem linka: http://www.kramirez.net/Robotica/Material/Libros/Springer%20Handbook%20of%20Robotics.pdf ). 
Handbook of Modern Sensor , autora Jacob Fraden, koju je moguće preuzeti putem linka:

http://www.kelm.ftn.uns.ac.rs/literatura/si/pdf/HandbookOfModernSensorsPhysicsDesignAndApplications.pdf
Studenti semestralne radove u načelu rade u grupama po dva studenta. Radovi se predaju u elektronskoj formi. Zadatak je sistematičan prikaz razmatranih problema koji se obrađuju u navedenim cjelinama . Ne zahtijeva se prevođenje od riječi do riječi nego izrada pregleda na osnovu informacija koje su sadržane u predloženom materijalu. Kao završni dio seminarskog potrebno je pripremiti prezentaciju svoje teme i izložiti ostalim studentima u terminima nastave.
	PRVA TEMA:  

Prezentacije 4.6 i 4.7.
Direktni kinematički problem
	3 /2019   Radović Radenko
4 /2019   Radović Jovan


	DRUGA TEMA: 


Prezentacije 5.1 -5.4.
Inverzni kinematički problem
	6/2019 Vukadinović Veljko
8/2019 Novosel Jovan
9/2019 Stojanović Petar

	TREĆA TEMA: 


Prezentacije 6.1, 6.2 i 8.
Upravljanje robotima

	10/2019   Papović Jelena      

24/2019   Vuksanović Marko  



	ČETVRTA TEMA: 


Prezentacije 9.1, 9. 2.
Upravljanje robotima – GENERISANJE TRAJEKTORIJE

	36/2019 Vujović Marko
45/2019 Perović Igor


	PETA TEMA: 


Prezentacije 12.3 i 12.4 

Percepcija- senzori i vizija

	51/2019 Jelić Radisav

59/2019 Mijanović Danilo

	ŠESTA TEMA:
Prezentacije 10 

PROGRAMIRANJE ROBOTA
	13/2019 Ružić Miljan

14/2019 Janketić Miljan

	SEDMA TEMA:
Lokomocioni mehanizmi

Drugo poglavlje knjige Introduction to Autonomous Mobile Robots, autora Roland Siegwart and Illah R. Nourbakhsh- data kao materijal na web stranici za seminarske
	21/2019 Strunjaš Kosta

64/2019  Šundić Novica


